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Gruppo FRABA
FRABA è un gruppo di imprese di prodotti avanza-
ti per l’ automazione industriale e motion control. 
POSITAL è stato il principale produttore di encoder 
assoluti per oltre 40 anni e negli ultimi anni ha am-
pliato la propria attività con sensori d’inclinazione, 
di velocità e di lunghezza senza contatto. Tra le 
altre società del gruppo FRABA rientra VITECTOR, 
focalizzata sui sensori per la protezione di porte e 
sistemi di copertura di macchine.

Storia  
L‘azienda è stata fondata da Franz Baumgartner a 
Colonia nel 1918. Fino agli anni ’60 i relè meccanici 
sono stati il prodotto principale di FRABA. Questa 
attività è stata supportata dalla divisione di ingegne- 
ria dei sistemi dell‘azienda, responsabile di oltre  
13.000 sistemi di controllo macchine. Nel 1973, 
FRABA ha sviluppato uno dei primi encoder rotativi 
assoluti. Oggi, le aziende FRABA sono specializzate 
in prodotti innovativi che utilizzano tecnologie avan-
zate per offrire prestazioni e un valore eccezionali.  

Assistenza
Gli encoder assoluti sono dispositivi sofisticati che 
aiutano a risolvere molti problemi tecnici. Occorre 
però una conoscenza specialistica per sfruttarne le 
potenzialità quando si configura di un dispositivo e 
se ne programma il funzionamento. Per assicurarsi 
che i clienti ottengano ciò di cui hanno bisogno, gli 
ingegneri della POSITAL in Germania, USA e ASIA 
hanno la responsabilità dell‘assistenza clienti. Inolt-
re una rete globale in continua espansione di part-
ner di vendita offre un supporto qualificato.

Produzione
I prodotti POSITAL vengono realizzati in impianti di 
produzione avanzati. Il sistema di produzione semi-
automatico guidato da computer segue ogni dispo-
sitivo dall‘esecuzione dell‘ordine, passando per il 
montaggio e il collaudo, fino alla consegna finale. 
Anche con migliaia di esclusive configurazioni dis-
ponibili, i prodotti standard sono pronti per la spedi-
zione entro cinque giorni lavorativi dal ricevimento 
dell‘ordine. 

AZIENDA 
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IXARC encoder rotativi
Il controllo del movimento per l’automazione e le 
macchine mobili richiede dati precisi in tempo reale 
sulla posizione fisica dell’apparecchiatura mecca-
nica. La gamma di encoder rotativi assoluti IXARC 
è in grado di fornire in tempo reale dati precisi e 
inequivocabili sulle posizioni angolari di giunti, al-
beri di trasmissione, pulegge, ecc. Ciò rende gli 
encoder rotativi assoluti la soluzione ideale per il 
collegamento trai componenti meccanici e controllo 
elettronico.

TILTIX inclinometri 
La misurazione precisa dell’inclinazione può costi-
tuire un dato fondamentale per i sistemi di controllo 
del movimento o ai fini di sicurezza. La linea di inc-
linometri TILTIX offre un metodo semplice ed effici-
ente per monitorare l‘orientamento spaziale senza 
bisogno di collegamenti meccanici. Questa caratte-
ristica e la custodia durevole permettono il montag-
gio di questi dispositivi praticamente ovunque.

PRODOTTI

LINARIX sensori lineari  
Spesso si deve monitorare il movimento lineare per 
controllare un sistema o per sicurezza. La linea di 
sensori a filo avvolto LINARIX è perfetta per queste 
applicazioni e permette un‘ampia gamma di scelta. 
Offriamo diverse lunghezze di misurazione  tra 1 e 
10 m con un‘uscita di posizione in tutte le interfacce 
industriali sia analogiche che digitali. I sensori a filo 
avvolto POSITAL forniscono misurazioni estrema-
mente esatte anche in condizioni estreme grazie 
alla precisione intrinseca degli encoder e alla strut-
tura robusta.

Accessori
POSITAL offre un‘ampia varietà di accessori che 
semplificano il processo di installazione dei nos-
tri sensori. Connettori e cavi assemblati di diverse 
misure, giunti, Flangia di adattamento e dischi di 
serraggio per l‘esatto montaggio nonché moduli di 
interfaccia e display sono solo alcuni degli acces-
sori disponibili.
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Industria mineraria   
Perforatrici ed escavatori sono macchine complica-
te che devono operare in ambienti difficili; i guasti 
di sistema sono inoltre costosi e potenzialmente 
pericolosi. Per queste applicazioni e per un posizi-
onamento preciso di teste di perforazione ed alberi 
sono usati gli encoder rotativi IXARC. Gli inclino-
metri TILTIX singoli e a due assi danno le informa-
zioni per livellare piattaforme e posizionare bracci., 
Queste apparecchiature combinate a reti CANopen 
e SAE J1939 permettono l’automazione di sistemi 
molto complessi. 

Gru
Le gru e le macchine di movimentazione debbono 
essere sicure, efficienti ed affidabili. Il posiziona-
mento è di primaria importanza e spesso sono usati 
sistemi ridondanti per eliminare errori. Per questa 
esigenza gli encoder IXARC SIL-2 sono un soluzi-
one eccellente perché combinano una misurazione 
ridondante con un‘interfaccia facile ad essere inte-

grata. Per lo sfilo dei bracci e misurazioni in altezza 
i sensori lineari LINARIX sono una soluzione eco-
nomica, compatta, a prova di condensazione, urti 
e vibrazioni. 

Pompe per il calcestruzzo  
Queste pompe, alimentate con calcestruzzo fres-
co, operano in siti con costruzioni elevate e con 
ostacoli. Sono necessarie molte giunture ed assi 
di rotazione, il che rende il compito molto difficile. 
Gli encoder rotativi IXARC montati direttamente sui 
giunti rotanti forniscono dati per sistemi di smorza-
mento attivi. La posizione di un braccio rotante in 
rapida espansione può essere monitorata anche 
con l’inclinometro ad asse singolo TILTIX, mentre 
i tipi a due assi sono utili per il livellamento della 
base. Gli encoder IXARC con protezione IP69K e 
gli inclinometri TILITX sono costruiti, per resistere 
ad alte temperature ed alle alte variazioni di pressi-
one di questi automezzi.

Applicazioni
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Dighe e canali  
In parecchie dighe per la produzione di energia idro- 
elettrica è necessario un posizionamento preciso 
delle paratie per controllare la quantità e la velocità 
de flusso d‘acqua. Queste paratie si aprono ango-
larmente o verticalmente e utilizzano rispettivamen-
te gli inclinometri TILTIX o i sensori lineari LINARIX. 
Le interfacce analogicoiche standard rendono il sis-
tema di controllo particolarmente semplice. 

Le paratie dei canali utilizzate per l‘irrigazione e per 
il trasporto devono essere posizionate con precisio 
ne per poter controllare la quantità di acqua presen-
te nei canali. Inoltre i canali si sviluppano su vas-
te aree e, date le ampie distanze, queste paratie 
vengono talvolta alimentate con energia solare. Gli 
encoder assoluti multigiro IXARC vengono utilizzati 
per il posizionamento delle paratie poiché non ri-
chiedono un’alimentazione costante per ricordare la 
propria posizione.

Applicazioni

Energia eolica  
Gli encoder assoluti per impieghi pesanti IXARC 
garantiscono l’esatta misurazione angolare del sis-
tema di controllo del passo, la cui funzione consiste 
nel controllare in modo dinamico l‘angolo delle pale 
del rotore. Gli encoder con una risoluzione eleva-
ta sono la scelta ideale per il posizionamento della 
gondola a seconda della direzione del vento.

Energia solare
Per quanto riguarda gli impianti fotovoltaici e gli im-
pianti termoelettrici solari (parabolici), i sistemi di 
inseguimento solare aumentano il rendimento ener-
getico ottimizzando l‘orientamento dei collettori so-
lari rispetto al sole. I sistemi di inseguimento solare 
monoassiali seguono generalmente il percorso del 
sole da est a ovest mentre i sistemi biassiali regola-
no anche l‘orientamento verticale dei collettori con 
l‘ausilio degli encoder IXARC e degli inclinometri 
TILTIX, precisi e compatti.
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Packaging  
Le confezionatrici usano vari processi come riem-
pimento, sigillatura, paletizzazione, posizionamen-
to, piegatura del cartone in cui vengono utilizzati 
encoder assoluti. Le confezionatrici sono dotate di 
molti sensori e l‘uso di encoder assoluti IXARC a 
bus di campo aiuta a ridurre i costi di cablaggio e 
di sistema. Le macchine farmaceutiche richiedono 
un posizionamento molto preciso delle bottiglie per 
riempirle con la giusta quantità di medicinale. Gli 
encoder assoluti IXARC garantiscono un monito-
raggio e una tracciabilità ottimali anche con interru-
zione dell‘alimentazione; quindi sono ideali per un 
settore dove il fattore tempo è fondamentale.

Industria tessile e film  plastici
La produzione di prodotti tessili e plastici è un lungo 
processo che implica diverse fasi e il passaggio in 
svariati rulli di avanzamento. Il materiale prodotto 
viene modificato periodicamente e sono necessari 
costanti adattamenti nel posizionamento dei rulli e 
dei vari ugelli che controllano il processo. Per ques-

to tipo di applicazioni si utilizzano encoder assoluti 
IXARC e sensori lineari LINARIX.

Alimentare e bevande
Per soddisfare le sempre crescenti richieste gli im-
pianti di imbottigliamento diventano ogni giorno più 
veloci. Ogni bottiglia va riempita al giusto livello ed 
etichettata correttamente. Gli encoder IXARC ga-
rantiscono il preciso posizionamento delle bottig-
lie. L‘aumento dei prezzi dei generi alimentari sta 
costringendo a ridurre gli sprechi e i produttori sono 
tenuti a rispettare leggi severe; inoltre questi pro-
dotti vanno confezionati in tempi giusti e rapidi. Gli 
encoder IXARC e i sensori lineari LINARIX aiutano 
a soddisfare tali esigenze. POSITAL offre un‘ampia 
gamma di prodotti in Acciaio inoxcon varie interfac-
ce industriali standard.

Applicazioni
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Sollevatori a forbice e piattaforme aeree 
Per la sicurezza ogni sollevatore a forbice richiede 
un monitoraggio costante dell‘inclinazione. Occorre 
anche rilevare con precisione l‘altezza di solleva-
mento. Gli inclinometri TILTIX ed i sensori lineari 
LINARIX sono perfetti per tali applicazioni; gli en-
coder assoluti IXARC facilitano la misurazione della 
posizione della piattaforma rispetto al suolo.

Carrelli elevatori e veicoli a guida utomatica  
Per la sicurezza di carrelli elevatori e di AGV è mol-
to importante il modo in cui essi trasportano il cari-
co da un punto a un altro. E’ necessario monitorare 
inclinazione e altezza dei carrelli e gli inclinometri 
TILTIX e i sensori lineari LINARIX contribuiscono a 
tale scopo.

Magazzini automatici
I crescenti costi di magazzino e di manodopera 
impongono l‘uso di sistemi automatici di magazzi-
naggio. Si utilizzano gli encoder assoluti IXARC e i 
sensori lineari LINARIX per fornire la posizione dei 

vassoi rispetto agli scaffali verticali in cui è disposta 
la merce.

Convogliatori aerei
Le catene di montaggio per la produzione automo-
bilistica dispongono di postazioni di lavoro per i vari 
processi. Il telaio del veicolo trasla attraverso le di-
verse postazioni di lavoro con convogliatori aerei. 
Gli encoder assoluti IXARC consentono di assicu-
rare il grado di precisione richiesto da una catena di 
montaggio robotizzata.

Movimentazione bagagli 
A causa dei rigorosi requisiti di sicurezza imposti 
dalle compagnie aeree, i bagagli devono essere 
monitorati e distribuiti in maniera infallibile;un lab-
irinto di nastri trasportatori contribuisce a smistarli 
correttamente. Gli encoder assoluti IXARC control-
lano la posizione di molteplici nastri  trasportatori. Il 
cablaggio ridotto e la programmabilità riducono di 
molto i costi di sistema.

Applicazioni
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Sanità 
I dispositivi moderni utilizzati nel settore sanitario 
richiedono una tecnologia avanzata al fine di un 
preciso posizionamento. Con gli inclinometri TILTIX 
è possibile monitorare l‘angolo esatto del proprio 
scanner CT senza dover ricorrere ad apparecchia-
ture supplementari. I nostri inclinometri compatti for-
niscono sempre un output di misurazione accurato 
e garantiscono una lunga durata. I sensori lineari 
LINARIX offrono una soluzione per determinare le 
misurazioni della lunghezza e dell‘altezza dello 
scanner CT o dei tavoli operatori. Per le applicazi-
oni che richiedono il monitoraggio della posizione 
da diverse direzioni, come tavoli per fluoroscopia e 
radiografia, archi a C per chirurgia o archi a C mobili 
per navigazione, gli encoder rotativi assoluti IXARC 
rappresentano la soluzione ideale.

Ascensori 
Gli ascensori devono essere posizionati con precisi- 
one rispetto a ogni piano di un edificio. Gli encoder 
assoluti IXARC contribuiscono a fornire queste infor-
mazioni senza la necessità di un punto di riferimen-
to al suolo. In caso di interruzione dell‘alimentazione 
l‘ascensore deve sempre conoscere il punto in cui 
è posizionato. Gli encoder IXARC sono disponibili 
con il protocollo CANopen Lift che soddisfa gli ele-
vati standard di sicurezza di questo settore. I sen-
sori lineari LINARIX, economicamente vantaggiosi, 
vengono utilizzati per il posizionamento della porta. 

Applicazioni
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Principi  base degli encoder
Le operazioni di posizionamento richiedono valo-
ri di posizione precisi per monitorare o controllare 
l‘attività del momento. In molte applicazioni il rile-
vamento della posizione viene effettuato con gli en-
coder rotativi, anche noti come encoder ad albero o 
semplicemente encoder. Questi sensori trasforma-
no la posizione angolare meccanica di un albero o 
asse in un segnale elettronico che può essere ela-
borato da un sistema di controllo. 

Encoder rotativi assoluti
Gli encoder rotativi assoluti sono in grado di fornire 
valori di posizione univoci dal momento in cui ven-
gono accesi e subito dopo una perdita di potenza. 
Ciò si ottiene mediante la scansione della posizione 
di un materiale codificato. Tutte le posizioni presenti 

in questi sistemi corrispondono a un codice fisso. 
Anche i movimenti che si verificano quando il siste-
ma è senza alimentazione vengono tradotti in valori 
di posizione esatti non appena l‘encoder viene nuo-
vamente alimentato. 

Encoder rotativi incrementali  
Gli encoder rotativi Incrementali misurano i va-
lori angolari conteggiando un materiale con uno 
schema periodico a partire da un‘origine arbi-
traria. Questo metodo di misurazione non forni-
sce intrinsecamente le posizioni assolute per un 
segnale misurato. La guida iniziale verso un pun-
to di riferimento è pertanto inevitabile in tutte le 
operazioni di posizionamento, sia all‘avviamento 
del sistema di controllo che dopo un’interruzione 
dell‘alimentazione dell‘encoder.

ENCODER ASSOLUTI ED INCREMENTALI
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Principi della misurazione magneticaa
Gli encoder rotativi magnetici determinano la posi-
zione angolare utilizzando la tecnologia dei sensori 
di campo magnetici. Un magnete permanente (a) 
fissato all‘albero dell‘encoder crea un campo mag-
netico (b) che viene campionato da un sensore (c) 
che genera un valore di posizione assoluta univoco.

Tecnologia innovativa multigiro
Gli encoder rotativi magnetici multigiro IXARC 
di POSITAL utilizzano una tecnologia innovativa 
per tenere traccia del numero di rotazioni esegui-
te dall‘encoder, anche nel caso in cui le rotazioni 
avvengano in assenza di alimentazione nel siste-
ma. Per raggiungere tale scopo, gli encoder ge-
nerano energia elettrica dalla rotazione dell‘albero 
dell‘encoder. La tecnologia si basa sull‘ „effetto 
Wiegand“: quando un magnete permanente (a), 

presente sull‘albero dell‘encoder, ruota su un de-
terminato angolo, la polarità magnetica in un „filo 
Wiegand“ varia improvvisamente, inducendo un 
breve picco di tensione in una bobina (d) avvolta 
intorno al filo. Questo impulso rappresenta una ro-
tazione dell‘albero e alimenta il circuito elettronico 
che registra l‘evento. L‘effetto Wiegand si verifica 
attendibilmente anche con rotazioni molto lente e 
non richiede batterie di backup.

Vantaggi degli encoder magnetici
Gli encoder magnetici sono robusti, durevoli e com-
patti. La batteria e la struttura senza ingranaggi li 
rende semplici da un punto di vista meccanico ed 
economicamente vantaggiosi rispetto agli encoder 
ottici. Grazie alle dimensioni compatte possono es-
sere utilizzati nelle applicazioni in cui lo spazio di 
installazione è particolarmente limitato. 

TECNOLOGIA ENCODER IXARC
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Principi della Misurazione ottica
Un componente fondamentale degli encoder rotati-
vi ottici è il disco di codifica (a) montato sull‘albero 
dell‘encoder (b). Si tratta di un disco di materiale 
trasparente che presenta uno schema concentrico 
di aree trasparenti e opache. La luce a infrarossi 
proveniente da un LED (c) passa attraverso il disco 
di codifica, su un array di fotoricettori (d). Quando 
l‘albero gira, una combinazione unica di fotoricetto-
ri viene illuminata o bloccata dalla luce per mezzo 
dello schema presente sul disco. I modelli multigiro 
presentano un ulteriore gruppo di dischi di codifi-
ca disposti in un treno di ingranaggi (e). Quando 
l‘albero principale dell‘encoder ruota, questi dischi 
si innestano tra loro così da girare come gli in-
granaggi di un contachilometri. La posizione di rota-
zione di ciascun disco viene monitorata otticamente 
e l‘output consiste nel conteggio del numero netto di 
rotazioni effettuate dall‘albero dell‘encoder.

Funzionalità
Gli encoder rotativi ottici assoluti IXARC di POSI-
TAL utilizzano Opto-ASIC altamente integrati, che 
forniscono una risoluzione fino a 16 bit (65.536 
passi) per giro, insieme a segnali Incrementali. Per 
i modelli multigiro, il Campo di misura si estende dai 
dischi di codifica con ingranaggi meccanici fino a 
ben 16.384 (214) rotazioni.

Vantaggi degli encoder ottici
Gli encoder ottici garantiscono una risoluzione e 
precisione molto elevate insieme a un‘eccellente 
risposta dinamica e sono adatti per l‘uso in aree con 
alti campi magnetici. Inoltre, poiché la rotazione dei 
dischi di codifica è un processo interamente mec-
canico, non esiste il rischio che questi dispositivi 
perdano traccia della propria posizione assoluta a 
causa di una perdita di potenza temporanea. Non 
sono necessarie batterie di backup!  

TECNOLOGIA ENCODER IXARC
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PANORAMICA DEL PRODOTTO ENCODER ROTATIVO IXARC

IP68 – IP69K Encoders con interfacce analogiche e SSI

1 Conforme a (EN 60068-2-27) / (EN 60068-2-6)

Si prega di fare riferimento allo strumento di ricerca prodotti sul nostro sito Web per tutte le  
combinazioni possibili.

Caratteristiche 

principali

Magnetica

SSI, Ø 42 mm

Carico albero 300 N 

Magnetica

SSI, Ø 36 mm

IP69K

Magnetica

Analogico, Ø 42 mm

Carico albero 300 N 

Magnetica

Analogico, Ø 36 mm

IP69K

Classe di protezione IP69K IP69K IP69K IP69K

Interfaccia di  

comunicazione

SSI SSI Analogico Tensione, 

Corrente

Analogico Tensione,  

Corrente

Tecnologia Magnetica Magnetica Magnetica Magnetica

Rotazioni (giri) Fino a 65536 Fino a 65536 Fino a 32768 Fino a 32768

Risoluzione Fino a 14 bit (0,022°) Fino a 14 bit (0,022°) Totale 12 bit (0,088°) Totale 12 bit (0,088°)

Precisione /  

Linearità

±0,35° ±0,35° ±0,35° / 

0,05 %

±0,35° / 

0,05 %

Dimensioni  

flangia in mm 

Ø 42 Ø 36 Ø 42 Ø 36

Tipo di flangia  Sincrona Sincrona Sincrona Sincrona

Diametri albero  

in mm

Ø 10 Ø 10 Ø 10 Ø 10

Materiale flangia / 

Alloggiamento

Acciaio inox(V2A) / 

Acciaio inox(V2A)

Alluminio / 

Acciaio 

Acciaio inox(V2A) / 

Acciaio inox(V2A)

Alluminio / 

Acciaio 

RPM /  

Carico radiale 

sull‘albero in N

Max. 6000 /  

300

Max. 6000 /  

180

Max. 6000 /  

300

Max. 6000 /  

180

Urti /  

Vibrazioni1
300 g /  

30 g

300 g /  

30 g

300 g /  

30 g

300 g /  

30 g

Temperatura in °C /  

Umidità

-40 a +85 /  

98 %

-40 a +85 /  

 98 %

-40 a +85 /  

 98 %

-40 a +85 /  

 98 %

Collegamento Connettore / 

Pressacavo

Connettore / 

Pressacavo

Connettore / 

Pressacavo

Connettore / 

Pressacavo

Tensione di  

alimentazione

4,5 a 30 V 4,5 a 30 V 12 a 30 V 12 a 30 V

Certificazione UL, CE UL, CE UL, CE UL, CE

Codice tipo MCD-S..-G10G-... MCD-S..-D10D-... MCD-A..-G10G-... MCD-A..-D10D-...
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PANORAMICA DEL PRODOTTO ENCODER ROTATIVO IXARC

IP68 – IP69K Encoders con interefaccia Bus

Caratteristiche principali Magnetica

Interfaccia Bus, 36 mm

IP69K

Ottica

Interfaccia Bus

Fino a 16 bit

Magnetica

Interfaccia Bus, Ø 42 mm

Carico albero 300 N

Classe di protezione IP69K IP68 IP69K

Interfaccia di  

comunicazione

DeviceNet, CANopen,  

CANopen Lift, SAE J1939

DeviceNet, CANopen,  

CANopen Lift, SAE J1939

DeviceNet, CANopen,  

CANopen Lift, SAE J1939

Tecnologia Magnetica Ottica Magnetica

Rotazioni (giri) Fino a 65536 Fino a 16384 Fino a 65536

Risoluzione Fino a 14 bit (0,022°) Fino a 16 bit (0,005°) Fino a 14 bit (0,022°)

Precisione ±0,35° ±0,022° ±0,35°

Dimensioni flangia in mm Ø 36 Ø 58 Ø 42

Tipo di flangia Sincrona Sincrona, Morsetto,

Foro cieco

Sincrona

Diametri albero in mm Ø 10 Albero Ø 10 

Mozzo Ø 6 a 15

Ø 10

Materiale flangia /  

Alloggiamento

Alluminio /

Acciaio

Alluminio /

Alluminio

Acciaio inox(V2A) /

Acciaio inox(V2A)

RPM / Carico radiale 

sull‘albero in N

Max. 6000 /  

180

Max. 6000 /  

110

Max. 6000 /  

300

Urti /  

Vibrazioni1
300 g /  

30 g

100 g /  

10 g

300 g /  

30 g

Temperatura in °C /  

Umidità

-40 a +85 /  

98 %

-40 a +85 /  

98 %

-40 a +85 /  

98 %

Collegamento Connettore /  

Pressacavo

Connettore /  

Pressacavo

Connettore /  

Pressacavo

Tensione di alimentazione 4,5 a 30 V 4,5 a 30 V 4,5 a 30 V

Certificazione UL, CE UL, CE UL, CE

Codice tipo MCD-C/D..-D10D-... OCD-C/D..-... MCD-C/D..-…H-...

1 Conforme a (EN 60068-2-27) / (EN 60068-2-6)

Si prega di fare riferimento allo strumento di ricerca prodotti sul nostro sito Web per tutte le  
combinazioni possibili.
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PANORAMICA DEL PRODOTTO ENCODER ROTATIVO IXARC

Caratteristiche 

principali

Ottica

SSI

Fino a 16 bit

Ottica

SSI + Incrementale  

Fino a 16 bit

Magnetica

SSI

Ø 36 mm

Ottica

Parallela Output

Fino a 16 bit

Magnetica

Programmabile

Analogico

Classe di  

protezione

Fino a IP67 Fino a IP67 Fino a IP65 Fino a IP67 Fino a IP65

Interfaccia di 

comunicazione

SSI SSI + Incrementale    SSI Parallela  Analogico  

Tensione, Corrente 

Tecnologia Ottica Ottica Magnetica Ottica Magnetica 

Rotazioni (giri) Fino a 16384 Fino a 16384 Fino a 65536 Fino a 16384 Fino a 32768 

Risoluzione Fino a 16 bit   

(0,005°)

Fino a 16 bit   

(0,005°)

Fino a 14 bit   

(0,022°)

Fino a 16 bit  

(0,005°)

Totale 12 bits 

(0,088°)

Precisione / 

Linearità

±0,022° ±0,022° ±0,35° ±0,022° ±0,35° /  

0,05 %

Dimensioni  

flangia in mm 

Ø 58 Ø 58 Ø 36

Ø 58 

Ø 58 Ø 36 

Ø 58

Tipo di flangia   Qualsiasi Qualsiasi Qualsiasi Qualsiasi Qualsiasi

Diametri albero 

in mm 

Ø 6 a 15 Ø 6 a 15 Ø 6 a 15 Ø 6 a 15 Ø 6 a 15

Materiale  

flangia /  

Alloggiamento

Alluminio o  

Acciaio inox/  

Acciaio 

Alluminio o  

Acciaio inox/  

Acciaio 

Alluminio /  

Acciaio 

Alluminio o  

Acciaio inox/  

Acciaio 

Alluminio /  

Acciaio 

RPM /  

Carico radiale 

sull‘albero in N

Max. 12000 /  

110

Max. 12000 /  

110

Max. 12000 /  

110

Max. 12000 /  

110

Max. 12000 /  

110

Urti / 

Vibrazioni1
100 g / 

10 g

100 g / 

10 g

100 g / 

10 g

100 g / 

10 g

100 g / 

10 g

Temperatura  

in °C / Umidità

-40 a +85 /  

98 %

-40 a +85 /  

98 %

-40 a +85 /  

98 %

-40 a +85 /  

98 %

-40 a +85 /  

98 %

Collegamento Connettore /  

Pressacavo

Connettore /  

Pressacavo

Connettore /  

Pressacavo

Connettore /  

Pressacavo

Connettore /  

Pressacavo

Tensione di 

alimentazione

4,5 a 30 V 4,5 a 30 V 4,5 a 30 V 4,5 a 30 V 12 a 30 V

Certificazione UL, CE UL, CE UL, CE UL, CE UL, CE

Codice tipo OCD-.. OCD-.. MCD-.. OCD-.. MCD-.. 

Encoders con interfaccia analogica, SSI, bit Parallela e Incrementale 

1 Conforme a (EN 60068-2-27) / (EN 60068-2-6)

Si prega di fare riferimento allo strumento di ricerca prodotti sul nostro sito Web per tutte le  
combinazioni possibili.
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PANORAMICA DEL PRODOTTO ENCODER ROTATIVO IXARC

Caratteristiche 

principali

Ottica

PROFIBUS

Fino a 16 bit

Ottica

Interfaccia Bus

Fino a 16 bit

Magnetica

Interfaccia Bus

Ø 58 mm

Ottica

DeviceNet

Fino a 16 bit

Magnetica

DeviceNet

Ø 36 mm

Classe di  

Protezione

Fino a IP67 Fino a IP67 Fino a IP65 Fino a IP67 Fino a IP65

Interfaccia di 

comunicazione

PROFIBUS DPV0 /

DPV1 / DPV2

CANopen, 

CANopen Lift

CANopen, 

CANopen Lift 

DeviceNet DeviceNet 

Tecnologia Ottica Ottica Magnetica Ottica Magnetica

Rotazioni (giri) Fino a 16384 Fino a 16384 Fino a 65536 Fino a 16384 Fino a 65536

Risoluzione Fino a 16 bit 

(0,005°)

Fino a 16 bit 

(0,005°)

Fino a 14 bit 

(0,022°)

Fino a 16 bit 

(0,005°)

Fino a 14 bit 

(0,022°)

Precisione ±0,022° ±0,022° ±0,35° ±0,022° ±0,35°

Dimensioni  

flangia in mm 

Ø 58 Ø 58 Ø 58 Ø 58 Ø 36 

Ø 58

Tipo di flangia Morsetto, Sincro-

na, Foro cieco

All Morsetto, Sincro-

na, Foro cieco

All Morsetto, Sincro-

na, Foro cieco

Diametri albero 

in mm 

Ø 6 a 15 Ø 6 a 15 Ø 6 a 15 Ø 6 a 15 Ø 6 a 15

Materiale  

flangia /  

Alloggiamento

Alluminio o  

Acciaio inox/  

Acciaio 

Alluminio o  

Acciaio inox/  

Acciaio 

Alluminio / 

Acciaio 

Alluminio o  

Acciaio inox/  

Acciaio 

Alluminio /  

Acciaio 

RPM /  

Carico radiale 

sull‘albero in N

Max. 12000 /  

110

Max. 12000 /  

110

Max. 12000 /  

110

Max. 12000 /  

110

Max. 12000 /  

110

Urti /  

Vibrazioni1
100 g /  

10 g

100 g /  

10 g

100 g /  

10 g

100 g /  

10 g

100 g /  

10 g

Temperatura  

in °C / Umidità

-40 a +85 /  

98 %

-40 a +85 /  

98 %

-40 a +85 /  

98 %

-40 a +85 /  

98 %

-40 a +85 /  

98 %

Collegamento Connettore /  

Cappuccio di 

collegamento

Connettore /  

Cappuccio di 

collegamento

Connettore /  

Cappuccio di 

collegamento

Connettore /  

Cappuccio di 

collegamento

Connettore /  

Cappuccio di 

collegamento

Tensione di 

alimentazione

10 a 30 V 10 a 30 V 10 a 30 V 10 a 30 V 10 a 30 V

Certificazione UL, CE UL, CE UL, CE UL, CE UL, CE

Codice tipo OCD-.. OCD-.. MCD-.. OCD-.. MCD-..

Encoders con interfaccia Bus 

1 Conforme a (EN 60068-2-27) / (EN 60068-2-6)
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PANORAMICA DEL PRODOTTO ENCODER ROTATIVO IXARC

Caratteristiche 

principali

Ottica

Ethernet/IP

Fino a 16 bit

Ottica

PROFINET

Fino a 16 bit

Ottica

Modbus/TCP

Fino a 16 bit 

Ottica

POWERLINK

Fino a 16 bit

Ottica

EtherCAT

Fino a 16 bit

Classe di  

protezione

Fino a IP67 Fino a IP67 Fino a IP67 Fino a IP67 Fino a IP67

Interfaccia di 

comunicazione

EtherNet/IP PROFINET  Modbus/TCP ETHERNET  

POWERLINK

EtherCAT

Tecnologia Ottica Ottica Ottica Ottica Ottica

Rotazioni (giri) Fino a 16384 Fino a 16384 Fino a 16384 Fino a 16384 Fino a 16384 

Risoluzione Fino a 16 bit 

(0,005°)

Fino a 16 bit 

(0,005°)

Fino a 16 bit 

(0,005°)

Fino a 16 bit 

(0,005°)

Fino a 16 bit 

(0,005°)

Precisione ±0,022° ±0,022° ±0,022° ±0,022° ±0,022°

Dimensioni  

flangia in mm 

Ø 58 Ø 58 Ø 58 Ø 58 Ø 58 

Tipo di flangia Morsetto, Sincro-

na, Foro cieco

Morsetto, Sincro-

na, Foro cieco

Morsetto, Sincro-

na, Foro cieco

Morsetto, Sincro-

na, Foro cieco

Morsetto, Sincro-

na, Foro cieco

Diametri albero 

in mm 

Ø 6 a 15 Ø 6 a 15 Ø 6 a 15 Ø 6 a 15 Ø 6 a 15

Materiale  

Flangia /  

Alloggiamento

Alluminio o  

Acciaio inox/  

Acciaio 

Alluminio o  

Acciaio inox/  

Acciaio 

Alluminio o  

Acciaio inox/  

Acciaio 

Alluminio o  

Acciaio inox/  

Acciaio 

Alluminio o  

Acciaio inox/  

Acciaio 

RPM /  

Carico radiale 

sull‘albero in N

Max. 12000 /  

110

Max. 12000 /  

110

Max. 12000 /  

110

Max. 12000 /  

110

Max. 12000 /  

110

Urti /  

Vibrazioni1
100 g /  

10 g

100 g /  

10 g

100 g /  

10 g

100 g /  

10 g

100 g /  

10 g

Temperatura  

in °C / Umidità

-40 a +85 /  

98 %

-40 a +85 /  

98 %

-40 a +85 /  

98 %

-40 a +85 /  

98 %

-40 a +85 /  

98 %

Collegamento Connettore Connettore Connettore Connettore Connettore

Tensione di 

alimentazione

10 a 30 V 10 a 30 V 10 a 30 V 10 a 30 V 10 a 30 V

Certificazione UL, CE UL, CE UL, CE UL, CE UL, CE

Codice tipo OCD-.. OCD-.. OCD-.. OCD-.. OCD-..

Encoders con interfaccia Ethernet 

1 Conforme a (EN 60068-2-27) / (EN 60068-2-6)

Si prega di fare riferimento allo strumento di ricerca prodotti sul nostro sito Web per tutte le  
combinazioni possibili.
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PANORAMICA DEL PRODOTTO ENCODER ROTATIVO IXARC

Caratteristiche 

principali

Certifficato ATEX   

Bus Encoder 

Certifficato ATEX  

SSI Encoder

Certifficato ATEX  

Ethernet Encoder

Certifficato SIL

Magnetica

Certifficato SIL CL 3 

Ottica

Classe di  

protezione

Fino a IP67 Fino a IP67 Fino a IP67 Fino a IP67 Fino a IP67

Interfaccia di 

comunicazione

PROFIBUS,  

CANopen,  

DeviceNet

SSI EtherNet/IP,  

PROFINET,  

Modbus/TCP

CANSafe  

(EN50325-5)

CANSafe 

(EN50325-5)

Tecnologia Ottica Ottica Ottica Magnetica Ottica

Rotazioni (giri) Fino a 16384 Fino a 16384 Fino a 16384 Monogiro Fino a 16384 

Risoluzione Fino a 16 bit 

(0,005°)

Fino a 16 bit 

(0,005°)

Fino a 16 bit 

(0,005°)

Fino a 14 bit 

(0,005°)

Fino a 16 bit 

(0,005°)

Precisione ±0,022° ±0,022° ±0,022° ±1,8° (safe) ±0,35° (safe)

Dimensioni  

flangia in mm 

Ø 78 Ø 78 Ø 78 Ø 25 

Ø 9

Ø 58 

Tipo di flangia Morsetto, Blind  

Hollow, Sincrona

Morsetto, Blind  

Hollow, Sincrona

Morsetto, Blind  

Hollow, Sincrona

Sincrona Morsetto, Blind  

Hollow, Sincrona

Diametri albero 

in mm 

Albero Ø 10 /  

Mozzo Ø 14

Albero Ø 10 /  

Mozzo Ø 14

Albero Ø 10 /  

Mozzo Ø 14

Ø 6  

Ø 10

Ø 6 a 15

Materiale  

flangia /  

Alloggiamento

Alluminio o  

Acciaio inox

Alluminio o  

Acciaio Inox

Alluminio o 

 Acciaio Inox

Alluminio /  

Acciaio 

Alluminio /  

Acciaio 

RPM /  

Carico radiale 

sull‘albero in N

Max. 3000 /  

50

Max. 3000 /  

50

Max. 3000 /  

50

A Seconda 

dell‘Applicazione

Max. 6000 /  

110

Urti /  

Vibrazioni1
100 g /  

10 g

100 g /  

10 g

100 g /  

10 g

100 g /  

10 g

100 g /  

10 g

Temperatura  

in °C / Umidità

-40 a +75 /  

98 %

-40 a +75 /  

98 %

-40 a +75 /  

98 %

-40 a +75 /  

98 %

-40 a +75 /  

98 %

Collegamento Cappuccio di 

collegamento con 

Pressacavo 

Cappuccio di 

collegamento con 

Pressacavo 

Cavo Cavo Connettore /  

Cappuccio di 

collegamento

Tensione di 

alimentazione

10 a 30 V 4,5 a 30 V 10 a 30 V 9 a 35 V 12 a 30 V

Certificazione ATEX / IECEx ATEX / IECEx ATEX / IECEx SIL CL 2 and Pl d SIL CL 3 and Pl e

Codice tipo OCE/M- OCE/M- OCE/M- MCS- OCS-

Encoder con classificazione di sicurezza e a prova di esplosione 

1 Conforme a (EN 60068-2-27) / (EN 60068-2-6)
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GUIDA ALLA SELEZIONE DELL’ ENCODER ROTATIVO IXARC 

IXARC encoder magnetico

1   Certificazione

D 	 CE/UL

S	 SIL

2   Interfaccia di comunicazione

AV001	 Tensione: 0 a 5 V

AVP01	 Tensione: 0 a 5 V w. Pulsanti

AV002 	 Tensione: 0 a 10 V

AVP02	 Tensione: 0 a 10 V w. Pulsanti

AV003	 Tensione: 0.5 a 4.5 V

AVP03	 Tensione: 0.5 a 4.5 V w. Pulsanti

AV004	 Tensione: 0.5 a 9.5 V

AVP04	 Tensione: 0.5 a 9.5 V w. Pulsanti

AC005	 Corrente: 4 a 20 mA

ACP05	 Corrente: 4 a 20 mA w. Pulsanti

AC006	 Corrente: 0 a 20 mA

ACP06	 Corrente: 0 a 20 mA w. Pulsanti

CA00B	 CANopen

CL00B	 CANopen Lift

D200B	 DeviceNet

C900B	 J1939

S101B	 SSI Binary

S101G	 SSI Gray

3   Rotazione

00 	 Monogiro

04 	 Multigiro: 4 bit (16 rev)

08 	 Multigiro: 8 bit (256 rev)

12	 Multigiro: 12 bit (4096 rev)

13	 Multigiro: 13 bit (8192 rev)

14	 Multigiro: 14 bit (16384 rev)

16	 Multigiro: 16 bit (65536 rev)

4   Risoluzione

10	 10 bit (1024 Passi / 0.35°)

12	 12 bit (4096 Passi / 0.088°)

5   Caratteristiche meccaniche

Vedere la prossima pagina

6   Classe di protezione

A	 IP54

0	 IP54 a IP65

S	 IP54 a IP67 (Morsetto flangia)

D	 IP54 a IP69K

G	 IP54 a IP69K (Acciaio Inox)

7   Collegamento

CAW	 Cavo: Axial 1 m 

2AW 	 Cavo: Axial 2 m

5AW	 Cavo: Axial 5 m

AAW 	 Cavo: Axial 10 m 

CRW	 Cavo: Radial 1 m 

2RW	 Cavo: Radial 2 m 

5RW	 Cavo: Radial 5 m 

ARW	 Cavo: Radial 10 m 

PAM	 Connettore: Axial M12 (5 pin)

PAQ	 Connettore: Axial M12 (8 pin)

PRM 	 Connettore: Radial M12 (5 pin)

PRQ	 Connettore: Radial M12 (8 pin)

2 3 4 5 6 71

M C – – – –

Si prega di fare riferimento allo strumento di ricerca prodotti sul nostro sito Web per tutte le  
combinazioni possibili.
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Tipo d l Alloggiamento

L06 6 10 Tipo 3

L10 10 20 Tipo 3

L12 12 20 Tipo 3

Tipo d l

 

Alloggiamento

Y06 6 10 Tipo 3

Y10 10 20 Tipo 3

Y12 12 20 Tipo 3

GUIDA ALLA SELEZIONE DELL’ ENCODER ROTATIVO IXARC 

Caratteristiche meccaniche 5  e tipo di collegamento 7  

7

5

   Alloggiamento Tipo 1� Ø 36

Tipo W

_ _W 20

P_ _ 13

Tipo W1 W2

_ _W ~25 ~13

P_ _ ~20 ~14

~28.40

   Flangia a foro cieco (H)� Ø 58

   Morsetto flangia (L)� Ø 58

   Flangia sincrona (Y)� Ø 58

   Flangia sincrona  Acciaio inox(G10G)� Ø 42

[2
.8

3]
72

[2
.3

0]
Ø

58
.5

[2
.2

8]
Ø

58
d

d

l min / l max

[0.53]
13.5

l

[2
.2

8]
Ø

58 d

l
[0.77]
19.5

[0.52]
13.10l

[1
.6

5]
Ø

42 d

   Alloggiamento Tipo 2� Ø 42

   Alloggiamento Tipo 3� Ø 58

7

77

[1.70]
43.2 w

w

[2
.3

1]
Ø

58
.6

75

5

5

5

Tipo d l Alloggiamento

G10G 10 20 Tipo 2

Tipo d l Alloggiamento

D10D 10 20 Tipo 1

Tipo d l Alloggiamento

R06 6 10 Tipo 1

R10 10 12 Tipo 1

   Flangia sincrona (R)� Ø 36

[0.39]
10l

[1
.4

4]
Ø

36
.5

0

5

[0.72]
~18.2

[1
.9

1]
48

.6
0

l min / l max

   Foro cieco flangia (V)� Ø 36 / Ø 42

Tipo d l min/max Alloggiamento

V06 6 12/18 Tipo 1

V08 8 12/18 Tipo 1

V10 10 12/18 Tipo 1

V12 12 12/18 Tipo 1

   Foro cieco flangia (A06)� Ø 36

l min / l max

[1
.9

29
]

Ø
49 d

[1
.4

37
]

Ø
36

.5
0

[0.531]
13.50

5

Tipo d l min/max Alloggiamento

A06 6 11/14 Tipo 1

5

   Flangia sincrona (D10D)� Ø 36
[0.79]

20l

[1
.4

4]
36

.5
0

d

5

Tipo d l min/max

 

Alloggiamento

H06 6 15/30 Tipo 3

H08 8 15/30 Tipo 3

H12 12 15/30 Tipo 3

H14 14 15/30 Tipo 3

H15 15 15/30 Tipo 3

Tipo d l Alloggiamento

M06 6 10 Tipo 1

M10 10 20 Tipo 1

M12 12 20 Tipo 1

   Morsetto flangia (M)� Ø 58

[2
.2

8]
Ø

58 d

[0.59]
15l

5

Tutte le misure in mm

radial [2.20] 55.90

D10D radial [1.42] 36

axial [1.42] 36

radial [1.26] 32

axial [2.04] 51.80

[0.39] 10

[1
.5

0]
 

Ø
38

.2
0

[0
.2

6]
 

Ø
6.

50

[1
.4

4]
 

Ø
36

.5
0

W2

W1

W
1

W
2

W2

W1

W
1

W
2

[0
.2

6]
 

6.
50

[0
.3

3]
 

8.
50

[1.42] 
36

[0.39] 
10

[0.39] 
10

W3

W
3

Tipo W1 W2 W3

_ AW ~20 ~26 ~16

P_ _ ~25 ~13 ~16

ra
di

al
 [1

.4
5]

 Ø
36

.8
0

ax
ia

l [
1.

44
] Ø

36
.5

0
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GUIDA ALLA SELEZIONE DELL’ENCODER ROTATIVO IXARC 

IXARC encoder ottico

1   Certificazione

D 	 CE/UL

E 	 Ex Olio / Gas

M 	 Ex Minerario

S 	 SIL

2   Interfaccia di comunicazione

PPA1B	 Parallela Binario

PPA1G	 Parallela Gray

P1A1B	 Parallela Preset Binario

P1A1G	 Parallela Preset Gray

S101B	 SSI Binario

S101G	 SSI Gray

S401B	 SSI Binario w. Pulsanti

S401G	 SSI Gray w. Pulsanti

S5xxB	 SSI+Incrementale Binario + A/B/Z (RS-422)

S6xxB	 SSI+Incrementale Binario + A/B/Z (Push-Pull)

S5xxG	 SSI+Incrementale  Gray + A/B/Z (RS-422)

S6xxG	 SSI+Incrementale Gray + A/B/Z (Push-Pull)

DPC1B	 Profibus DP

CAA1B	 CANopen

CL00B	 CANopen Lift

D2B1B	 DeviceNet

IBA1B	 Interbus

EIB1B	 PROFINET IO

EEA1B	 EtherNet/IP

E2A2B	 POWERLINK

EC00B	 EtherCAT

EM00B	 Modbus/TCP

3   Rotazione

00 	 Monogiro

08 	 Multigiro: 8 bit (256 rev)

12	 Multigiro: 12 bit (4096 rev)

13	 Multigiro: 13 bit (8192 rev)

14	 Multigiro: 14 bit (16384 rev)

5   Caratteristiche meccaniche
Vedere la prossima pagina

6   Classe di protezione
0	 IP54 a IP65

S	 IP54 a IP67 (con tenuta albero)

V	 IP54 a IP67 (acciaio inox)

H	 IP54 a IP67 (Heavy Duty)

7   Collegamento 
CAW	 Cavo: Axial 1 m 

2AW 	 Cavo: Axial 2 m

5AW	 Cavo: Axial 5 m

AAW 	 Cavo: Axial 10 m 

CRW	 Cavo: Radial 1 m 

2RW	 Cavo: Radial 2 m 

5RW	 Cavo: Radial 5 m

ARW	 Cavo: Radial 10 m 

PAM 	 Connettore: Axial M12, 5 pin

PAQ 	 Connettore: Axial M12, 8 pin

PAL 	 Connettore: Axial M23, 12 pin (SSI)

PAP 	 Connettore: Axial M23, 16 pin (Parallel)

PAT 	 Connettore: Axial M27, 26 pin (Parallel)

PRM 	 Connettore: Radial M12, 5 pin (CAN, Analog)

PRQ 	 Connettore: Radial M12, 8 pin (SSI)

PRL 	 Connettore: Radial M23, 12 pin (SSI)

PRP 	 Connettore: Radial M23, 16 pin (Parallel)

PRT 	 Connettore: Radial M27, 26 pin (Parallel)

PRM 	 Connettore: Radial 2 x M12 (Modbus)

PRM 	� Connettore: Radial 3 x M12 (EthernetIP, Profinet, Powerlink, Ethercat)

PRI 	 Connettore: Radial 2 x M23, 9 pin (Interbus)

H3P 	 Cappuccio di collegamento: 3 Pressacavo

H2M 	 Cappuccio di collegamento: 2 x M20 Pressacavo (Profibus, CAN, DeviceNet)

H72 	 Cappuccio di collegamento: 3 x M12 Connettore (Profibus, CAN, DeviceNet)

H2B 	 Cappuccio di collegamento: 2 x M12 Connettore (Profibus, CAN, DeviceNet)

H1B 	� Cappuccio di collegamento: 1 x M12 Connettore (Profibus, CAN, DeviceNet)

H1C 	 Cappuccio di collegamento: 1 x M23 Connettore

HCC 	 Cappuccio di collegamento: Non fornito

HFZ 	 Cappuccio di collegamento: 2 x Radial Blind Plug (per OCE / OCM)

HFE 	 Cappuccio di collegamento: 3 x Radial Blind Plug (per OCE / OCM)

HFG 	 Cappuccio di collegamento: Axial Blind Plug (per OCE / OCM)

O C – – – –

4   Risoluzione

12	 12 bit (4096 Passi / 0,088°)

13 	� 13 bit (8192 Passi / 0,044°) 

16	 16 bit (65536 Passi / 0,005°)

Si prega di fare riferimento allo strumento di ricerca prodotti sul nostro sito Web per tutte le  
combinazioni possibili.

1 2 3 4 5 6 7
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Tipo d l min / max

B06 06 15 / 30

B08 08 15 / 30

B10 10 15 / 30

B12 12 15 / 301)

B14 14 15 / 30

B15 15 15 / 30

Tipo W L (ST / MT)2)

PRM 70 57,5 / 68,5

67,7 / 78,73)

H _ _ 90 57,5 / 68,5

H2M 60,7 / 71,7

Tipo W L (ST / MT)2)

_ AW 18 32,2 / 43,2

PA _ 24 32,2 / 43,2

Tipo W L (ST / MT)2)

_ RW 19 43,2 / 43,2  

43,2 / �53,04)

PR _ 24 43,2 / 43,2  

43,2 / 53,04)

Tipo d l

C06 6 10

C10 10 201)

C12 12 20

CA7 9,5 20

Tipo d l

QA7 9,5 20

Tipo d l

S06 6 101)

S10 10 201)

S12 12 20

Tipo d

T08 8

T10 10

T12 12

GUIDA ALLA SELEZIONE DELL’ENCODER ROTATIVO IXARC 

Caratteristiche meccaniche 5  e tipo di collegamento 7  

   Foro cieco flangia (B)� Ø 58

   Alloggiamento per Bus ed Ethernet� Ø 58

   Morsetto flangia (C)� Ø 58

   Alloggiamento radiale (cavo, connettore)� Ø 58   Flangia quadrata (9)� Ø 58

   Flangia morsetto (F10)5)� Ø 78, EX-Proof   Flangia sincrona (S)� Ø 58

   Flangia foro vieco (E14)5)� Ø 78, EX-Proof

   Albero cavo flangia (T)� Ø 58

   Alloggiamento assiale (cavo, connettore)� Ø 58

[2
.2

8]
Ø

58
[2

.5
0]

63
.5

d
d

l
[0.77]
19.5

[2
.8

3]
72

[2
.3

0]
Ø

58
.5 d

[0.70]
~17.8

l min / l max

[2
.3

0]
Ø

58
.5 d

[2
.8

3]
72

[2
.2

8]
Ø

58 d

[0.53]
13.5

l

[0.76]
19.3l

[1.12]
~28.40

l min / l max

[3.66]
93

[3.66]
93

[0.93]
23.5
[0.63]

16

[0.63]
16

[3
.0

7]
Ø

78

[4
.6

1]
11

7
[4

.6
1]

11
7

[0
.5

5 
G

7]
Ø

14
 G

7

[0.63]
16

[0.79]
20

[3
.0

7]
Ø

78

[2
.3

1]
58

.6

[2
.3

1]
58

.6

[2
.3

1]
58

.6

w

l

[0
.3

8 
h7

]
Ø

10
 h

7

l

l

w

w

Tutte le misure in mm

7

7

5

75

75 

55

55

5

1) Certifficato SIL

2) ST Monogiro, MT Multigiro

3) Modbus/TCP

4) Parallel

5) Disponibile per OCE/M Tipos
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TECNOLOGIA DEI SENSORI LINEARI LINARIX

Misurazioni di lunghezza riproducibili
I sensori a filo avvolto LINARIX di POSITAL misu-
rano il movimento lineare mediante lo spostamen-
to di un filo di acciaio retrattile (a) avvolto intorno 
a un tamburo (b) che aziona l‘encoder rotativo (c) 
accoppiato ad esso. L‘encoder a sua volta fornisce 
un‘uscita proporzionale. Le misurazioni sono estre-
mamente precise, affidabili e i sistemi garantiscono 
una durata particolarmente lunga. La linea LINARIX 
offre svariate lunghezze di misurazione, comprese 
tra 1 m e 10 m, e fornisce inoltre un‘uscita di posizi-
one in pressoché tutte le interfacce industriali dispo-
nibili, sia analogiche che digitali.

Rispetto ai potenziometri lineari e ai sistemi di misu-
razione lineari convenzionali che utilizzano diversi 

ingranaggi ed encoder, la linea di sensori LINARIX 
è più durevole e può direttamente sostituirli evitan-
do altresì i comuni problemi di danneggiamento per 
slittamento ed usura. I sensori a filo avvolto di PO-
SITAL forniscono misurazioni estremamente esatte 
grazie alla precisione intrinseca degli encoder, inolt-
re, la struttura robusta garantisce prestazioni affida-
bili anche in condizioni estreme. 

L‘offerta dei prodotti POSITAL è stata classificata in 
base alla robustezza e alla lunghezza per offrire al 
cliente la massima possibilità di scelta a seconda 
delle proprie esigenze. 

b

a

c
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PANORAMICA DEL PRODOTTO SENSORI LINEARI LINARIX 

Campo di misura 

in m

1,25 1,74 2,00 3,00

Interfaccia di  

comunicazione1

Analogico, SSI,  

CANopen,  

DeviceNet

Analogico, SSI,  

CANopen,  

DeviceNet

Analogico, SSI,  

CANopen,  

DeviceNet

Analogico, SSI,  

CANopen,  

DeviceNet

Precisione  

in [±FSO%]

0,04 0,02 0,02 0,04

Materiale del filo Acciaio inoxcon  

rivestimento in 

nylon

Acciaio inoxcon  

rivestimento in  

poliammide 

Acciaio inoxcon  

rivestimento in  

plastica

Acciaio inoxcon  

rivestimento in 

nylon

Diametro filo in mm  Ø 0,48 Ø 0,45 Ø 0,45 Ø 0,48

Materiale  

alloggiamento del filo 

avvolto

Custodia metallica 

lavorata,

custodia rettangolare

Custodia metallica 

lavorata,

custodia cilindrica

Custodia metallica 

lavorata,

custodia rettangolare

Custodia metallica 

lavorata,

custodia rettangolare

Temperatura 

d‘esercizio in °C

-40 a +94 -20 a +80 -10 a +80  -40 a +94

Forza di estensione 

max. in N

2,34 5,00 2 3,90

Forza di retrazione 

min. in N

1,26 3,50 1,2 2,10

Risoluzione digitale2 

in µm 

24 36 24 49

Circonferenza  

tamburo in mm 

Ø 100 Ø 149 Ø 100 Ø 200

Codice tipo L..-..A-.C..    L..-..P-.C..  L..-..C-.N..  L..-..B-.C.. 

1 Altre interfacce disponibili su richiesta

2 Sulla base di un encoder con risoluzione di 12 bit

Si prega di fare riferimento allo strumento di ricerca prodotti sul nostro sito Web per tutte le  
combinazioni possibili.

Encoder a filo con custodia metallica lavorata
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PANORAMICA DEL PRODOTTO SENSORI LINEARI LINARIX 

Campo di misura 

in m

3,00 6,00 5,08 10,16

Interfaccia di  

comunicazione1

Analogico, SSI,  

CANopen,  

DeviceNet

Analogico, SSI,  

CANopen,  

DeviceNet

Analogico, SSI,  

CANopen,  

DeviceNet

Analogico, SSI,  

CANopen,  

DeviceNet

Precisione  

in [±FSO%]

0,01 0,01 0,02 0,02

Materiale del filo Acciaio inoxcon rivesti-

mento in plásticoa

Acciaio Inox Acciaio inoxcon  

rivestimento in nylon

Acciaio inoxcon  

rivestimento in nylon

Diametro filo in mm  Ø 0,87 Ø 0,54 Ø 0,86 Ø 0,86

Materiale  

alloggiamento  

del filo avvolto

Custodia metallica 

lavorata,

custodia rettangolare

Custodia metallica 

lavorata,

custodia rettangolare

Custodia metallica

pressofusa

Custodia metallica

pressofusa

Temperatura 

d‘esercizio in °C

-40 a +80  -20 a +80  -40 a +90  -40 a +90 

Forza di estensione 

max. in N

3 8 6,5 6,5

Forza di retrazione 

min. in N

2,5 3,0 3,5 3,5

Risoluzione digitale2 

in µm 

49 40 78 78

Circonferenza  

tamburo in mm 

Ø 200 Ø 200 Ø 320 Ø 320 

Codice tipo L..-..D-.N.. L..-..E-.N.. L..-..K-.H. L..-..L-.H..

1 Altre interfacce disponibili su richiesta

2 Sulla base di un encoder con risoluzione di 12 bit

Si prega di fare riferimento allo strumento di ricerca prodotti sul nostro sito Web per tutte le  
combinazioni possibili.

Encoder a Filo con Custodia Metallica Lavorata o Pressofusa
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PANORAMICA DEL PRODOTTO SENSORI LINEARI LINARIX 

Campo di misura 

in m

3,00 5,00 10,00 1,25 2,10 

Interfaccia di  

comunicazione1

Analogico, SSI,  

CANopen,  

DeviceNet

Analogico, SSI,  

CANopen,  

DeviceNet

Analogico, SSI,  

CANopen,  

DeviceNet

Analogico, SSI,  

CANopen,  

DeviceNet

Analogico, SSI,  

CANopen,  

DeviceNet

Precisione  

in [±FSO%]

0,02 0,02 0,01 0,05 0,05

Materiale del filo Acciaio inoxcon 

rivestimento in 

poliammide 

Acciaio inoxcon  

rivestimento in 

nylon

Acciaio inoxcon  

rivestimento in 

nylon

Acciaio inoxcon 

rivestimento in 

poliammide

Acciaio inoxcon 

rivestimento in 

poliammide 

Diametro filo in 

mm  

Ø 0,80 Ø 1,00 Ø 1,00 Ø 0,36 Ø 0,45

Materiale  

alloggiamento 

del filo avvolto

Custodia metallica 

estrusa 

Custodia metallica 

estrusa 

Custodia metallica 

estrusa 

Custodia in 

plastica 

Custodia in 

plastica 

Temperatura 

d‘esercizio in °C

-20 a +80 -20 a +80  -20 a +80 -20 a +80 -20 a +80

Forza di estensi-

one max. in N

9,0 16,0 21,0 1,50 5,00

Forza di retrazio-

ne min. in N

5,5 4,0 8,0 1,00 3,50

Risoluzione 

digitale2 in µm 

63 77 77 31 52

Circonferenza  

tamburo in mm 

Ø 260 Ø 315 Ø 315 Ø 125 Ø 215

Codice tipo L..-..F-.H.. L..-..G-.H. L..-..H-.H.. L..-..N-.C..   L..-..M-.C.. 

Encoder a Filo con Alloggiamento in Metallo Estruso o in Plastica

1 Altre interfacce disponibili su richiesta

2 Sulla base di un encoder con risoluzione di 12 bit

Si prega di fare riferimento allo strumento di ricerca prodotti sul nostro sito Web per tutte le  
combinazioni possibili.
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GUIDA ALLA SELEZIONE DEI SENSORI LINEARI LINARIX

LINARIX sensori lineari 

1   Tecnologia

W        Solo filo  

D         Ottico (diodo)

M         Magnetica 

2   Interfaccia di comunicazione

00000	 Solo Filo

AV001	 Tensione: 0 a 5 V

AVP01	 Tensione: 0 a 5 V w. Pulsanti

AV002	 Tensione: 0 a 10 V

AVP02	 Tensione: 0 a 10 V w. Pulsanti

AC005	 Corrente: 4 a 20 mA

ACP05	 Corrente: 4 a 20 mA w. Pulsanti

P100B	 Parallela Binario con Preset

P100G	 Parallela Gray con Preset

S101B	 SSI Binario 

S101G	 SSI Gray 

S5xxB	 SSI Binario + Incrementale A/B/Z (RS-422)

S6xxB	 SSI Binario + Incrementale A/B/Z (Push-Pull)

S5xxG	 SSI Gray + Incrementale A/B/Z (RS-422)

S6xxG	 SSI Gray + Incrementale A/B/Z (Push-Pull)

IN00I	 Incrementale   

DPC1B	 Profibus DP

CAA1B	 CANopen

CL00B	 CANopen Lift

D2B1B	 DeviceNet

IBA1B	 Interbus

EIB1B	 PROFINET IO

EEA0B	 EtherNet/IP

E2A1B	 POWERLINK

EM00B	 Modbus/TCP

3   Campo di misura

1	   1 m

2	   2 m

3	   3 m

5	   5 m

6	   6 m

A    	 10 m

4   Risoluzione Encoder
00	 Solo filo
D2	 12 bit
D3	 13 bit
D4	 16 bit

5  8  Custodia del filo
Vedere la pagina seguente

6  7  �Orientamento della connessione e   
classe di protezione

Vedere la pagina seguente

9   Collegamento 
000	 Solo filo
CRW	   1 m PVC Cavo, uscita radiale
ARW	 10 m PVC Cavo, uscita radiale
CAW	   1 m PVC Cavo, uscita assiale
AAW	 10 m PVC Cavo, uscita assiale
PRL	 M23 12 pin, uscita radiale
PRP	 M23 16 pin, uscita radiale
PRT	 M26 26 pin, uscita radiale
PRM	 M12 5 pin, uscita radiale
PRN	 2 x M12 5 pin, uscita radiale
PRQ	 M12 8 pin, uscita radiale
PAL	 M23 12 pin, uscita assiale
PAP	 M23 16 pin, uscita assiale
PAM	 M12 5 pin, uscita assiale
PAQ	 M12 8 pin, uscita assiale
H3P	 Pressacavo M12 x 3
H1B	 Connettore M12 x 1
H2B	 Connettore M12 x 2
H1C	 Connettore M23 x 1

L  0 – – –

Si prega di fare riferimento allo strumento di ricerca prodotti sul nostro sito Web per tutte le  
combinazioni possibili.

1 2 3 4 5 6 7 8 9



	 www.posital.it	 29

GUIDA ALLA SELEZIONE DEI SENSORI LINEARI LINARIX

Opzioni meccaniche dei LINARIX sensori lineari

Custodia del filo (L _ _–_ _ _ _ _–_ _ _    – _ _   _ _ _ _)

Metallo pressofuso

Orientamento della connessione      

X

YW

Z

Custodia del filo .L.H. / .K.H.

Custodia del filo �.A.C. / .M.C. / .N.C. / .E.N. 
/ .H.H. / .G.H. / .F.H. / .P.C.

Uscita di collegamento selezionata in base al Modello filo avvolto  . Quando il tipo di filo avvolto è „Solo filo avvolto“, 

l‘opzione uscita di collegamento     è 0.

Custodia del filo .B.C. / .C.N. / D.N.

6 7

6

5

Tutte le misure in mm

LH (L _ _–_ _ _ _ _–_ _ _ L – _ _ H _ _ _ _) e KH (L _ _–_ _ _ _ _–_ _ _ K – _ _ H _ _ _ _)

11
9.

30
4.

70

134.62
5.30

13
1.

06
5.

16

198.70
7.82

41.24
1.62

11
9.

30
4.

70

134.62
5.30

13
1.

06
5.

16

198.70
7.82

41.24
1.62

[5.30] 
134.62

[7.82] 
198.70

[1.62] 
41.24

[4
.7

0]
 

11
9.

30

[5
.1

6]
 

13
1.

06

5 8
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GUIDA ALLA SELEZIONE DEI SENSORI LINEARI LINARIX

GH (L _ _–_ _ _ _ _–_ _ _ G – _ _ H _ _ _ _) e HH (L _ _–_ _ _ _ _–_ _ _ H – _ _ H _ _ _ _)

42
1.65

103.7
4.08

291.
14

115
4.53

11
5

4.
53

42
1.65

103.7
4.08

291.
14

115
4.53

11
5

4.
53

[4.53] 
115

[4.08] 
103.7

[1.65] 
42

[7
.0

9]
 

18
0

[2
.2

8]
 

Ø
 5

8

[1
.1

4]
 

29

[4
.5

3]
 

11
5

PC (L _ _–_ _ _ _ _–_ _ _ P – _ _ C _ _ _ _)

[3.15] 
80

[1.91] 
48.50

[1.65] 
42

Tutte le misure in mm

Custodia in metallo estruso

Custodia cilindrica in metallo lavorato Custodia cilindrica in metallo lavorato

Lunghezza di misura 1,25 m

FH (L _ _–_ _ _ _ _–_ _ _ F – _ _ H _ _ _ _)

42
1.65

81.70
3.22

96
3.78

963.
78

522.
05

42
1.65

81.70
3.22

96
3.78

963.
78

522.
05

[3.78] 
96

[3.22] 
81.70

[1.65] 
42

[2
.0

5]
 

52

[3
.7

8]
 

96

AC (L _ _–_ _ _ _ _–_ _ _ A – _ _ C _ _ _ _)

38.2
1.50

36
1.42

38
.9

1.
53

50.8
2.00

50
.8

2.
00

38.2
1.50

36
1.42

38
.9

1.
53

50.8
2.00

50
.8

2.
00

[2.00] 
50.8

[2
.0

0]
 

50
.8

[1
.5

3]
 

38
.9

[1.50] 
38.2

[1.42] 
36
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24
0.94

46
1.81

11
.5

0.
45

562.
20

461.
81

46
1.81

24
0.94

46
1.81

11
.5

0.
45

562.
20

461.
81

46
1.81

GUIDA ALLA SELEZIONE DEI SENSORI LINEARI LINARIX

54.1
2.13

46
1.81

41
.3

1.
63

41.2
1.62

411.
61

54.1
2.13

46
1.81

41
.3

1.
63

41.2
1.62

411.
61

35.5
1.40

42
1.65

53
.5

2.
11

78
3.07

752.
95

[1.65] 
42

[1.40] 
35.5

[3.07] 
78

[1.81] 
46

[2.13] 
54.1

[1.62] 
41.2

[1
.6

3]
 

41
.3

[2
.1

1]
 

53
.5

[2
.9

5]
 

75

[1
.6

1]
 

41

CN (L _ _–_ _ _ _ _–_ _ _ C – _ _ N _ _ _ _)

50.2
1.98

36
1.42

38
.9

1.
53

93
.2

3.
67
94

3.70

31.8
1.25

46
1.81

11
.4

0.
45

77
3.03

773.
03

923.
62

31.8
1.25

46
1.81

11
.4

0.
45

77
3.03

773.
03

923.
62

[3.70] 
94

[1.98] 
50.2

[1.42] 
36

[3.03] 
77

[1.25] 
31.8

[1.81] 
46

[3
.0

3]
 

77

[3
.6

2]
 

92

[3
.6

7]
 

93
.2

[1
.5

3]
 

38
.9

[0
.4

5]
 

11
.4

BC (L _ _–_ _ _ _ _–_ _ _ B – _ _ C _ _ _ _)

MC (L _ _–_ _ _ _ _–_ _ _ M – _ _ C _ _ _ _)

36.4
1.43

85.8
3.38

41
.5

1.
63

85
3.35

12
5

4.
92

36.4
1.43

85.8
3.38

41
.5

1.
63

85
3.35

12
5

4.
92

[1.43] 
36.4

[3.38] 
85.8

[3.35] 
85

[1
.6

3]
 

41
.5

[4
.9

2]
 

12
5

EN (L _ _–_ _ _ _ _–_ _ _ E – _ _ N _ _ _ _) DN (L _ _–_ _ _ _ _–_ _ _ D – _ _ N _ _ _ _)

Tutte le misure in mm

Custodia rettangolare in metallo lavorato

Plástico

Lunghezza di misura 1,25 m

Lunghezza di misura 2,01 m

Lunghezza di misura 6,00 m

Lunghezza di misura 2,10 m

Lunghezza di misura 3,00 m

Lunghezza di misura 3,00 m

NC (L _ _–_ _ _ _ _–_ _ _ N – _ _ C _ _ _)

[0
.4

5]
 

11
.5

[2
.2

0]
 

56

[1
.8

1]
 

46

[1.81] 
46

[0.94] 
24

[1.81] 
46
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TECNOLOGIA DEGLI INCLINOMETRI TILTIX

Gli inclinometri TILTIX di POSITAL si basano sulla 
tecnologia MEMS (Micro-Electro-Mechanical Sys-
tems) e sulla tecnologia di alta precisione delle celle 
a liquido.

MEMS
Nei dispositivi MEMS, una „micromassa“ (a) è sos-
pesa all‘interno di una struttura di supporto flessibile 
(h). Qualsiasi movimento induce uno spostamento 
della massa che si traduce in una variazione della 
capacità tra la massa e la struttura di contenimen-
to. Le variazioni dell‘inclinazione vengono calcolate 
sulla base delle variazioni della capacità misurate. 
Questi inclinometri presentano un Campo di misura 
di ±80° su due assi o di 360° su un asse. I dispo-
sitivi sono in grado di resistere a vibrazioni e urti 
fino a 100 g in conformità a EN 60068-2-27. Offrono 
un‘eccellente risposta dinamica.

Cella a liquido
La cella di un sensore viene parzialmente riempita 
con liquido elettrolitico (c); le pareti vengono coper-
te di elettrodi (d). Quando il sensore si inclina, il 
livello del fluido che copre gli elettrodi subisce una 
variazione. Ciò provoca l‘aumento o la riduzione 
della conducibilità tra una coppia di elettrodi. La mi-
sura della conducibilità tra gli elettrodi permette di 
calcolare l‘angolo di inclinazione. Le celle a liquido 
sono in grado di misurare inclinazioni fino a ±30° 
con un grado di precisione particolarmente elevato. 
Lo smorzamento naturale dei liquidi rende questi in-
clinometri precisi e stabili.

-30° 30°
d

d 20°

d

d

0°

a

b

a

b

a

b

c
c
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PANORAMICA DEL PRODOTTO INCLINOMETRI TILTIX

Inclinometri con tecnologia MEMS

Caratteristiche principali MEMS

Programmabile Analogico

MEMS

SSI

MEMS

Interfaccia Bus

Classe di protezione Fino a IP69K / IP68 Fino a IP69K / IP68 Fino a IP69K / IP68

Interfaccia di  

comunicazione

Analogico,

Tensione, 

Corrente

SSI CANopen, 

DeviceNet, 

SAE J1939

Tecnologia MEMS MEMS MEMS

Campo di misura max. 2 assi ±80° /

1 asse 0 a 360°

1 asse 0° a 360° 2 assi ±80° /

1 asse 0 a 360°

Risoluzione 0,01° 0,04° 0,01°

Precisione 0,1° 0,1° 0,1°

Material alloggiamento Alluminio Alluminio Alluminio

Urti /  

Vibrazioni1
100 g /  

20 g

100 g /  

20 g

100 g /  

20 g

Temperatura in °C -40 a +85 -40 a +85 -40 a +85 

Tensione di alimentazione 10 a 30 V 5 a 30 V 10 a 30 V

Collegamento Cavo /  

Connettore (M12)

Cavo /  

Connettore (M12)

Cavo /  

Connettore (M12)

Certificaziones CE CE CE

Codice tipo ACS-…-H2-.. ACS-..-S1…-H2 ACS-..-CA/D1…-H2-..

	1 Conforme a (EN 60068-2-27) / (EN 60068-2-6)

Si prega di fare riferimento allo strumento di ricerca prodotti sul nostro sito Web per tutte le  
combinazioni possibili.
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PANORAMICA DEL PRODOTTO INCLINOMETRI TILTIX

Caratteristiche 

principali

MEMS 

Programmabile  

Analogico

MEMS

SSI

MEMS

Interfaccia Bus

Cella a liquido

Analogico

Cella a liquido

CANopen  

Classe di  

protezione

Fino a IP69K / 

IP68

Fino a IP69K / 

IP68

Fino a IP69K / 

IP68

IP67 IP67

Interfaccia di 

comunicazione

Analogico  

Tensione  

or Corrente

SSI CANopen,  

DeviceNet,  

SAE J1939

Analogico Ten-

sione  

or Corrente

CANopen

Tecnologia MEMS MEMS MEMS Cella a liquido Cella a liquido

Campo di misura 

max.

2 assi ±80° /

1 asse 0 a 360°

1 asse 0° a 360° 2 assi ±80° /

1 asse 0 a 360°

2 assi ±30° 2 assi ±30°

Risoluzione 0,01° 0,04° 0,01° 0,001° 0,001°

Precisione 0,1° 0,1° 0,1° 0,01° 0,01°

Material  

alloggiamento

Plastica rinforzata

con fibra

Plastica rinforzata

con fibra

Plastica rinforzata

con fibra

Alluminio Alluminio

Urti /  

Vibrazioni1
100 g /  

20 g

100 g /  

20 g

100 g /  

20 g

30 g /  

5 g

30 g /  

5 g

Temperatura 

in °C 

-40 a +85 -40 a +85 -40 a +85 -40 a +85 -40 a +85 

Tensione di 

alimentazione

10 a 30 V 5 a 30 V 10 a 30 V 10 a 30 V 10 a 30 V

Collegamento Cavo /  

Connettore (M12)

Cavo /  

Connettore (M12)

Cavo /  

Connettore (M12)

Cavo /  

Connettore (M12)

Cavo /  

Connettore (M12)

Certificaziones CE CE CE CE CE

Codice tipo ACS-…-E2-.. ACS-..-S1…-E2 ACS-..-CA/D1…

-E2-..

AGS-.. AGS-..

1 Conforme a (EN 60068-2-27) / (EN 60068-2-6)

Si prega di fare riferimento allo strumento di ricerca prodotti sul nostro sito Web per tutte le  
combinazioni possibili.

Inclinometri con tecnologia MEMS e Cella a liquido 
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GUIDA ALLA SELEZIONE DEGLI INCLINOMETRI TILTIX

TILTIX inclinometri

1   Tecnologia

ACS	 MEMS

AGS	 Cella a liquido

2   Campo di misura

005   ±5° (AGS)

010   ±10° (ACS)

015   ±15° (AGS)

020   ±20° (ACS)

030   ±30° (AGS)

040   ±40° (ACS)

060   ±60° (ACS)

080   ±80° (ACS)

090     90° (ACS)

120   120° (ACS)

180   180° (ACS)

270   270° (ACS)

360   360° (ACS) 

3   Numero di Assi

1	 Singolo asse (solo ACS)

2	 Due assi 

4   Interfaccia di comunicazione

CA01	CANopen (ACS)

CA1	 CANopen (AGS)

D101 	DeviceNet (ACS)

DP1 	 Profibus DP (AGS)

S101 	SSI (ACS) Binario

S302 	SSI (ACS) Gray

SV00 	Tensione + RS232 (ACS)

SV1 	 Tensione + RS232 (AGS)

SC00 	Corrente + RS232 (ACS)

SC1 	 Corrente + RS232 (AGS)

S01 	 RS232 (AGS)

SP1 	 PWM (AGS)

SS1 	 Switch (AGS)

5   Montaggio 

H	 Orizzontalel (a due assi)

V	 Verticale (singolo asse )

6   Materiale della Custodia

E2	 Plastica rinforzata con fibra

H2	 Alluminio (ACS)

0H	 Alluminio (AGS)

7   Collegamento 

PM	 Connettore M12 (ACS)

CW	 Uscita Cavo (ACS)

P8M	 Connettore (AGS)

CRW	 Uscita Cavo  (AGS)

Si prega di fare riferimento allo strumento di ricerca prodotti sul nostro sito Web per tutte le  
combinazioni possibili.

– – – – –A

1 2 3 4 5 6 7
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GUIDA ALLA SELEZIONE DEGLI INCLINOMETRI TILTIX

Opzioni meccaniche TILTIX inclinometri

MEMS, Plastica rinforzata con fi bra, Connettore

MEMS, Alluminio, Connettore

Cella a liquido, Connettore Cella a liquido, Cavo

MEMS, Plastica rinforzata con fi bra, Cavo

MEMS, Alluminio, Cavo
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PANORAMICA DEL PRODOTTO ACCESSORI 

Componenti per il montaggio

Giunti e adattatori di riduzione

Prodotto Adattatore di  

riduzione

Giunti Giunti Giunti

Diametri / 

Misure in mm

Ø 15 a 12 /  

Ø 15 a 10

Ø 6 a 6, Ø 6 a 10, 

Ø 10 a 10

Ø 6 a 6, Ø 6 a 10, 

Ø 10 a 10

Ø 6 a 6, Ø 6 a 10, 

Ø 10 a 10

Tipi o materiale Acciaio inox,  

Alluminio

Inferiore Disco A denti

	

Prodotto Adattatori flangia Attacchi e anelli di 

aerraggio 

Dischi di serraggio  

Caratteristiche MGY58 e adattatori flangia Vari supporti coppia e 

dischi di serraggio 

Dischi di serraggio per 

montare gli encoder su una 

superficie

Materiale Alluminio, Plastica  Alluminio, Acciaio inox Alluminio
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PANORAMICA DEL PRODOTTO ACCESSORI 

Standards M12 M23 M27 M12 Gruppo M23 Gruppo,  

M27 Gruppo 

Lunghezze – – – 2, 5, 10 2, 5, 10

Pin /  

Cavi

4 pin D,

5 pin A,

8 pin A

9, 12, 16 26 4 pin D,

5 pin A,

8 pin A

9, 12, 16,  26

Materiale del 

Cavo

– – – PUR / PVC PUR / PVC

Materiale del 

Connettore

Metallo Metallo Metallo PBT   

Metallo 

Metallo 

Terminazione – – – Estremità aperte /  

RJ45

Estremità aperte  

Tipo di  

protezione 

IP67 IP67 IP67 IP69K IP67

Prodotto Modulo SSI2USB  Display di visualizzazione tensione 

Caratteristiche ▪▪ �Semplice interfaccia dispositivo SSI 

verso la porta USB del PC

▪▪ �Interfaccia utente grafica per la 

visualizzazione e la memorizzazione 

dei dati SSI

▪▪ �Alimentazione dispositivo SSI  

(max. 12 V) tramite porta USB

▪▪ �Tre uscite a tre stati indipendenti

▪▪ �Può essere utilizzato come  

dispositivo con porta COM virtuale 

▪▪ Misurazioni tensione da 0 – 40 V CC 

▪▪ Schermo TFT a colori da 2,4“

▪▪ �Software PanelPilot per la configu-

razione e la personalizzazione del 

display

▪▪ �Programmabile tramite l‘interfaccia 

USB

▪▪ �Soluzione di montaggio a pannello 

semplice

▪▪ �Ampia tensione d‘esercizio  

4 V – 30 V CC 

Collegamenti elettrici e opzioni interfaccia
 
Connettori e Cavi preconfezionati

Configurazione e Moduli d’Interfaccia
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Glossario

Analogico Uno standard comune con uscita di tensione o corrente

ATEX / IECEx Le norme ATEX e IECEx definiscono i requisiti fondamentali delle apparec-

chiature e dei sistemi di protezione destinati all‘uso in atmosfere potenzial-

mente esplosive

CANopen CANopen è un protocollo di bus di campo che utilizza le reti CAN

CANopen Lift CANopen Lift è un protocollo di bus di campo per applicazioni relative agli 

ascensori

CE Con la marcatura CE POSITAL dichiara che il prodotto soddisfa i requisiti 

fondamentali delle vigenti direttive CE

DeviceNet DeviceNet è un sistema di bus di campo basato sulle reti CAN e sul 

protocollo CIP, gestito da ODVA, ampiamente utilizzato nell‘automazione 

industriale e disponibile su molti PLC

EtherNet/IP EtherNet/IP è un protocollo di comunicazione industriale sviluppato da  

Rockwell Automation e gestito da ODVA. Si basa sul protocollo CIP e TCP/IP

ETHERNET POWERLINK Ethernet Powerlink è un sistema di comunicazione in tempo reale basato 

sulle reti Ethernet e gestito da EPSG

Interbus Interbus è una tecnologia di bus di campo sviluppata da Phoenix Contact

IP54 Protezione contro la polvere, il contatto e gli spruzzi d‘acqua provenienti da 

ogni direzione

IP65 Resistenza a polvere e contatto e protezione contro i potenti getti d‘acqua

IP67 Resistenza a polvere e contatto e protezione contro l‘immersione  

temporanea fino a 1 m

IP68 Resistenza a polvere e contatto e protezione contro la pressione dell‘acqua

IP69K Resistenza a polvere e contatto e protezione per applicazioni con lavaggio 

ad alta pressione e ad alta temperatura

Modbus Modbus è un protocollo seriale gestito dalla Modbus Organization

Parallela Tutti i bit dell‘uscita di posizione vengono trasferiti simultaneamente  

utilizzando una singola linea per ciascun bit

PROFIBUS Profibus è disponibile su molti PLC ed è una delle più comuni tecnologie di 

bus di campo presenti nell‘automazione industriale e in altri settori. Si basa 

sullo standard RS485. Esistono diverse versioni di Profibus e diversi profili 

di dispositivi

PROFINET Profinet è uno standard Industrial Ethernet, prodotto da  

„Profibus&ProfiNet International”, progettato per l‘automazione

SAE J1939  SAE J1939 è uno standard per bus di campo utilizzato per la comunicazione 

nell‘industria automobilistica e dei veicoli pesanti

SIL SIL (Safety Integrity Level) è definito come un livello relativo di riduzione dei 

rischi fornito da una funzione di sicurezza. In conformità con i requisiti IEC 

61508/EN 62061, PL e e Cat.4 in base a EN ISO 13849-1

SSI SSI è un‘interfaccia seriale ampiamente utilizzata con collegamento point-to-

point tra PLC/Master ed encoder. Si basa sullo standard RS422

UL UL (Underwriters Laboratories) è un‘organizzazione di consulenza e certi-

ficazione statunitense che formula gli standard di sicurezza per i dispositivi 

elettrici. Il marchio UL attesta la conformità i vigenti standard di sicurezza UL
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